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Aplicaciones

Los mandos electricos
proporcionales JEP2
se utilizan en las
industrias de la
energia, ferroviaria,
naval, de maquinas
agriculas y forestales,
maquinas de
construccion y
movimiento de tierra,
de la automacion
industrial.
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Descripcion

Los mandos eléctricos proporcionales de doble eje JEP2 se utilizan para controlar a la
distancia, por cable, las valvulas electro-hidraulicas reductoras de presion que controlan las
correderas de las valvulas distribuidoras, de servocontroles de bombas y motores con
cilindraje variable, de actuadores, clutches y frenos. La alimentacion de entrada puede variar
entre 8 y 32 VDC.

Son extremamente compactos y, al mismo tiempo, tienen un robusto, preciso y confiable dispositivo

de mando para la posicion de los sensores, que asegura
una excelente sensibilidad tactil a la leva de control. Los

sensores de efecto Hall, que eliminan cualquier
contacto entre partes en movimiento, on
completamente protegidos de interferencias

electromagnéticas y radiofrecuencias (EMI e RFI) hasta

100 V/M y se pueden programar con una logica de

compensacion magnética de la temperatura para

garantizar la operatividad constante y repetible en Roller proporzionali
cualquier condicion de trabajo. ad effetto Hall

Los mandos JEP2, disponibles sélo en la
configuracién doble eje, han sido disefados
para la maxima flexibilidad de empleo; el
sistema de electrénica modular y la escogida de
las sefales de ajuste de salida, que incluye el

Potenciometro formato estandard analdgico con voltaje
rotativo 0,5-2,5-4,5 Volt, el sistema PWM y CANbus,
permiten de satisfacer a muchas exigencias

aplicativas que incluyen la  industria

aeroespacial, ferroviaria, naval, energética, de
las maquinas de construcciones, de las
maquinas agriculas, de las maquinas movimiento
de tierra y muchas aplicaciones industriales.

Mini-joystick
Roller proporcional
proporcional doble eje

con regolutor
PWM integrado

Muchos accesorios son disponibles en nuestra gama de componentes, para integrar
la configuracién de los mandos JEP2 y permitir varias soluciones personalizadas, entre esas
una ancha gama de empufaduras palmares, cilindricas y ergonémicas, que se pueden
equipar con pulsadores on-off y con minijoystick proporcionales de efecto Hall sin
contactos de uno o dos ejes.
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Datos técnicos:

Caracteristicas mecanicas:

- Material del cuerpo Aleacion de aluminio

- Material del fuelle NBR / 50° Shore - resistente a los rayos UV
- Material de los adaptadores Acero galvanizado y Laton

- Angulo de deflexién de la leva +/- 23° (+/-1°)

- Angulo de ajuste eléctrico +/- 23° (+/-1°)

- Temperatura de ejercicio -25°C / + 80°C

- Clase de proteccion (por encima de la brida) Hasta IP67, depende de la empufiadura

- Duracion > 5 millones de ciclos

Caracteristicas eléctricas:

- Sensor Tecnologia de efecto Hall sin contactos

- Voltaje de alimentacion 8§+32V

- Consumo de corriente en neutro 25 mA (solo el sensor)

- Configuracién de las sefales de salida Analdgico (0 + 5 VDC) (pag.6), PWM (pag.7), CAN BUS
- Frecuencia (version PWM) 60-250 Hz (estandar 100 Hz)

- Sellado electrénico Encapsulado con resina epoxi

- Tipo de conector Deutsch DT04-12P (salida sefal version PWM)

Deutsch DT04-4P (programacion version PWM)
Otras opciones disponibles bajo solicitud

- Protecciones Sobretensién e inversion de polaridad

Peculiaridad

* Configuracion doble eje

* Ancha gama de adaptadores y de empufiaduras de control
* Duracion 5 millones de ciclos en cada direccion

» Angulo de ajuste 20° por cada direccién

* Electronica aislada con grado de proteccion IP67

* Sefal de salida analogico, PWM, CANbus

Los datos reportados en este catalogo se refieren al producto estandar; no son vinculantes y el
constructor se reserva el derecho de llevar modificaciones para mejoras técnicas en cualquier
momento, sin previo aviso. No se responde por dafios y perjuicios a personas o cosas que se
produzcan por el uso impropio del producto.
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Curvas de ajuste:
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Curvas de ajuste:
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Dimensiones de instalacion:
Joystick doble eje con empuiadura cilindrica IC2, con fuelle Q

D63

0109 ) J

ANALOGICO A= 37 mm CABLES EMPUNADURA
PWM & CAN BUS A= 47 mm

CABLE DE SALIDA EN POS. NORTE P

CONECTOR DEUTSCH

CONECTOR DEUTSCH

DT04-4P (PWM/CAN) E

(1) Maximo para movimientos ejes X - Y
(a2) Maximo para movimientos combinados en diagonal

@7 (4POS.) .,

1
D65
@100

Patréon de agujeros del panel de montaje
Valido paratodas las configuraciones
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Dimensiones de instalacion:

Joystick doble eje con empuiadura ergondmica IE2, con fuelle Q

X
X ) X >
X - X > ¥ av 1 4
—
Fuldea —

D63

0109 _
CABLES EMPUNADURA
ANALOGICO A= 37 mm

PWM & CAN BUS A= 47 mm CABLE DE SALIDA POS. NORTE

CONECTOR DEUTSCH
DT04-12P (PWM)

CONECTOR DEUTSCH
DT04-4P (PWM/CAN) E

(ae1) Maximo para movimientos ejes X - Y
(a2) Maximo para movimientos combinados en diagonal



JOYSTICK JEP2 ANALOGICO

AL LA ELECTROVALVULA

A PROPORCIONAL EV1
AL LA ELECTROVALVULA
N%/ PROPORCIONAL EV2

PROPORCIONAL EV4

AL LA ELECTROVALVULA
PROPORCIONAL EV3
AL LA ELECTROVALVULA

SOFTWARE CD




JOYSTICK JEP2 PWM

AL LA ELECTROVALVULA

PROPORCIONAL EV1
\\%/AL LA ELECTROVALVULA

PROPORCIONAL EV2

AL LA ELECTROVALVULA

&PROPORCONAL EV3

AL LA ELECTROVALVULA
PROPORCIONAL EV4

BATERIA 12/24 VDC

PROGRAMACION CON PC

SOFTWARE CD



JOYSTICK JEP2 CAN-BUS

%\ BATERIA 12/24 VDC
DD

SOFTWARE CD
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Empunaduras de mando:

Para la configuracién en detalle de la empufiadura
consultar el catalogo técnico del modelo escogido.

Sin empunadura
Cilindrica estandar Cilindrica multifuncién

Ergondmica multifuncién
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Fuelle de proteccion:

Sin fuelle de proteccién

Con fuelle de proteccion cuadrado
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Caodigo para pedir:

JEP2 | A | IE20001 | Q

Fuelle de proteccién (pagina 15):

- Z = Sin fuelle

- Q = Fuelle cuadrado para joystick de doble eje

Empufiadura (pagina 14):

- IE20001 = Cdédigo empunadura, asignado por Fluidea

(para las opciones disponibles consultar los

catalogos técnicos de las empunaduras)
- Z = sin empufiadura

Curva de ajuste sefial de salida (paginas 5-6):

- Al = sefal analdgica desde 0,5 a 4,VvDC
con una salida (2,5 V central)

- A2 = seial analdgica desde 0,5 a 4,5 VDC
con una salida (cero central)

- PWMO = sefal en corriente PWM

- PWM4 = seial en corriente PWM + 4 senales direccionales on-off
- CAN = sefial digital CAN-BUS

Modelo basico:

- JEP2 = Joystick eléctrico proporcional




LA GAMA COMPLETA DE COMPONENTES
PRODUCIDOS Y COMERCIALIZADOS INCLUYE:

- Bomba y motores hidrdulicos con engranajes y pistones axiales
- Valvula direccionales y desviadores

- Valvula reductoras de presion proporcionales

- Joystick hidraulicos, neumaticos y eléctricos

- Electrénica de regulacion

- Radio-controles, pulsadores, tableros de control y apoyabrazos
- Asas multifuncionale ergondmicas y cilindricas

- Bloque piloto electrohidraulicos

- Filtro hidraulicos y control de contaminacion

- Intercambiadore de calory sistemas de refrigeracién

- Instrumentacion par la monitorizacién y diagndstica de sistemas hidraulicos
- Acoplamentos mecanicos y junta flexible

Fluidea

Fluidea S.r.l.
Via Magazzino, 2586 - 1-41056 Savignano S/P (MO)
Tel. +39 059 8635156 - Fax: +39 059 8635157
info@fluidea.net - www.fluidea.net
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