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Applicazioni

I joystick elettrici 
proporzionali JEP2 
trovano impiego nelle 
industrie energetica, 
ferroviaria, navale,   
macchine agricole e 
forestali, movimento 
terra, movimentazione 
dei materiali e 
dell'automazione 
industriale
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Roller proporzionali 
ad effetto Hall

Roller 
proporzionale 
con regolatore 
PWM integrato

Potenziometro 
rotativo

Mini-joystick 
proporzional

e biasse

Descrizione

I telecomandi elettrici proporzionali biasse JEP2 sono impiegati per comandare a distanza, 
via cavo, le valvole elettro-idrauliche riduttrici di pressione utilizzate per il controllo  dei 
cursori di distributori, di servocomandi di pompe e motori idraulici a cilindrata variabile, di 
attuatori, frizioni e freni. La tensione di alimentazione di ingresso può variare da 8 a 32 Volt DC. 

JOYSTICK ELETTRICI  PROPORZIONALI JEP2

Sono estremamente compatti e allo stesso tempo dotati di 
un robusto, preciso e affidabile cinematismo meccanico 
per il posizionamento dei sensori, che assicura una 
eccellente sensibilità tattile alla leva di comando.
I sensori ad effetto Hall, che eliminano qualsiasi contatto tra 
le parti in movimento, sono totalmente protetti da 
interferenze elettromagnetiche e radiofrequenze (EMI e RFI) 
fino a 100 V/M e sono inoltre programmabili con logica di 
compensazione magnetica della temperatura per 
assicurare  operatività costante e ripetibile in qualsiasi 
condizione operativa.

I joystick JEP2, disponibili solo in configurazione 
biasse, sono stati stati progettati per la massima 
flessibità di impiego; il sistema di elettronica 
modulare e la scelta di segnali di regolazione in 
uscita che comprende il formato standard 
analogico in tensione a 0,5-2,5-4,5 Volt oltre a 
quelli PWM e CANbus consentono infatti di 
soddisfare molteplici esigenze applicative che 
includono l'industria  aerospaziale, ferroviaria, 
navale, energetica, delle macchine da 
costruzione e movimento terra, macchine  
agricole, macchine per la movimentazione dei 
materiali oltre alle  alle molteplici applicazioni 
industriali.

Numerosi accessori sono disponibili nella nostra gamma di componenti per integrare la 
configurazione dei Joystick JEP2 e consentire svariate soluzioni di sistema per soddisfare 
soluzioni personalizzate, tra sui un'ampia gamma di impugnature palmari, cilindriche ed 
ergonomiche multifunzione, allestibili con pulsanti on-off"anche con pulsanti a mini-joystick 
proporzionali monoasse e biasse a effetto Hall senza contatti. 
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Dati Tecnici

Caratteristiche meccaniche

- Materiale del corpo:
- Materiale del soffietto:
- Materiale dei codoli:
- Angolo inclinazione leva:
- Angolo regolazione elettrica:
- Temperatura di esercizio:

Lega di alluminio
NBR/50 Shore - resistente ai raggi UV 
Acciaio zincato e Ottone
±23° (±1°)
±23° (±1°)
-25 °C ÷ +80 °C

- Classe di protezione (sopra flangia):   Fino a IP67, in base al tipo di impugnatura scelta
- Durata: > 5 milioni di cicli

Caratteristiche elettriche

- Sensore:
- Tensione di alimentazione:
- Consumo di corrente a riposo:
- Configurazione segnali di uscita:
- Frequenza (versione PWM):
- Tenuta elettronica:
- Tipo di connettore:

- Protezioni:

Tecnologia a effetto Hall senza contatti
8 ÷ 32 VDC
250 mA
Analogico (0 ÷ 5 VDC) (pag.6), PWM (pag.7), CAN BUS
60-250 Hz (standard 100 Hz)
potting
Deutsch DT04-12P (uscita segnale versione PWM)
Deutsch DT04-4P (programmazione versione PWM)
Altre opzioni disponibili a richiesta
Sovratensione e inversione di tensione

I dati riportati sul presente catalogo sono riferiti al prodotto standard, non sono impognativi e il 
costruttore si riserva il diritto di apportare modifiche nel senso del miglioramento tecnico in 
qualsiasi momento, senza preavviso. Non si risponde dei danni arrecati a persone o cose 
derivanti da un uso improprio del prodotto.

Peculiarità

• Configurazione biasse
• Ampia gamma di codoli e di impugnature di comando
• Durata 5 milioni di cicli in tutte le direzioni
• Angolo di regolazione 20° per ciascun semiasse
• Elettronica isolata con classe di protezione IP67
• Segnale di uscita Analogico, PWM, CANbus

JOYSTICK ELETTRICI  PROPORZIONALI JEP2
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Curve di regolazione in uscita
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Cablaggi 
personalizzati

Marsupio di comando 
a distanza portatile a 
tracolla

Box di comando  
via cavo



Dimensioni di installazione
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Joystick biasse JEP2 con impugnatura cilindrica IC2, con soffietto Q

(α1) Massimo per movimenti sugli assi X-Y
(α2) Massimo per movimenti combinati in diagonale

Foratura del pannello di montaggio 
Valida per tutte le versioni
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CAVI IMPUGNATURA

CAVO DI USCITA POS. NORD
CONNETTORE DEUTSCH  
DT04-12P (PWM)

CONNETTORE DEUTSCH  
DT04-4P (PWM/CAN)

ANALOGICO A= 37 mm
PWM & CAN BUS A= 47 mm
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(α1) Massimo per movimenti sugli assi X-Y
(α2) Massimo per movimenti combinati in diagonale

Dimensioni di installazione
Joystick biasse JEP2 con impugnatura ergonomica IE2, con soffietto Q
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Schema tipico di collegamento joystick analogico

JOYSTICK JEP2 ANALOGICO

BATTERIA 12/24 VDC

REGOLATORE ELETTRONICO ELR

ALL'ELETTROVALVOLA
PROPORZIONALE EV1
ALL'ELETTROVALVOLA
PROPORZIONALE EV2

ALL'ELETTROVALVOLA
PROPORZIONALE EV3

ALL'ELETTROVALVOLA
PROPORZIONALE EV4

PROGRAMMAZIONE VIA PC

SOFTWARE CD
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Schema tipico di collegamento joystick PWM

JOYSTICK ELETTRICI  PROPORZIONALI JEP2

JOYSTICK JEP2 PWM

ALL'ELETTROVALVOLA 
PROPORZIONALE EV1
ALL'ELETTROVALVOLA 
PROPORZIONALE EV2

ALL'ELETTROVALVOLA 
PROPORZIONALE EV3

ALL'ELETTROVALVOLA 
PROPORZIONALE EV4

BATTERIA 12/24 VDC

PROGRAMMAZIONE VIA PC

SOFTWARE CD
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Schema tipico di collegamento joystick CAN-BUS

JOYSTICK JEP2 CAN-BUS

PROGRAMMAZIONE VIA PC

BATTERIA 12/24 VDC

CAN H

CAN L

SOFTWARE CD
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Cilindrica standard IC1 Cilindrica multifunzione IC2

Impugnature di comando

Senza impugnatura Z

Per la configurazione dettagliata dell’impugnatura 
consultare il catalogo tecnico del modello scelto

Ergonomica multifunzione IE2

JOYSTICK ELETTRICI  PROPORZIONALI JEP2
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Soffietti di protezione

Con soffietto di protezione 
quadrato in  gom ma Q

Senza soffietto di  
protezione Z

109
105

Ø51
Ø45

JOYSTICK ELETTRICI  PROPORZIONALI JEP2
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JEP2  A1 IE20001 Q

Soffietto di protezione (pag.14)

- Z =  Senza soffietto

- Q  = Soffietto quadro per joystick biasse

Impugnatura (pag.10)

- IE20001 = Codice impugnatura, assegnato da Fluidea, per la
configurazione consultare il catalogo specifico 

- Z  = Solo base joystick fornita senza impugnatura

Curva di regolazione in uscita 4 direzioni N-S-E-W (pag.5-6)

- A1  = segnale analogico da 0,5 - 2,5 - 4,5 V DC (2,5 V in neutro)

- A2 = segnale analogico da 4,5 - 0 - 4,5 VDC (0 in neutro)

- PWM0 = segnale in corrente PWM senza segnali direzionali on-off

- PWM4 = segnale in corrente PWM con segnali direzionali on-off -

CAN    = segnale digitale CAN-BUS

Modello base:

- JEP2 = Joystick elettrico proporzionale biasse

Chiave di ordinazione

JOYSTICK ELETTRICI  PROPORZIONALI JEP2



LA GAMMA COMPLETA DEI COMPONENTI
PRODOTTI E COMMERCIALIZZATI INCLUDE:

- Pompe e motori idraulici ad ingranaggi e a pistoni assiali
- Valvole di controllo direzionale e deviatori
- Valvole riduttrici di pressione elettro-idrauliche proporzionali
- Joystick idraulici, pneumatici ed elettrici
- Elettronica di regolazione
- Radiocomandi, pulsantiere, plance di comando e braccioli
- Impugnature multifunzione ergonomiche, cilindriche e palmari
- Blocchi elettroidraulici di pilotaggio
- Filtri idraulici e controllo della contaminazione
- Strumenti di monitoraggio e diagnostica degli impianti idraulici
- Lanterne, flange e giunti elastici

Fluidea S.r.l.
Via Magazzino, 2586 - I-41056 Savignano S/P (MO) 

Tel. +39 059 8635156 - Fax: +39 059 8635157 
info@fluidea.net - www.fluidea.net
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